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Wozek do kompletacji zamowien

Specyfikacja wozka OME120HW , Duplex maszt OME120HW , Triplex maszt
1.1 Producent Toyota Toyota
o 12 Model OME120HW , Duplex maszt OME120HW , Triplex maszt
% 1.3 Naped Elektryczny Elektryczny
'-E 1.4 | Typ sterowania (pozycja operatora) z platformag z platformg
8 |15 |Udzwigl tadunek znamionowy Q | kg [1080 1080
@ |16 |Srodek ciezkosci fadunku G mm | 600 600
a 1.8 | Odlegtosc tadunku, od Srodka osi kot do czota widet X mm | 193 218
1.9 | Rozstaw osi y mm | 1477 1503
. |21 |Masatgcznie z baterig kg |3023 3791
:E;: 2.2 | Obcigzenie na 0s, z tadunkiem, kofo jezdne/widetl kg |1097/3030 1518/3375
° 2.3 | Obcigzenie na 0s, bez fadunku, koto jezdne/widet kg |1696/1327 2126/1665
3.1 Kofo jezdne/widet Poliuretan Poliuretan
3.2 Rozmiar kot, przod mm | @230x 110 @ 230 x 110
g |33 |Rozmiarkel, ty mm | @350 x 140 @ 350 x 140
33 Kota, liczba przddityt (x = kota napedzane) 211 (%) 211 ()
3.6 | Rozstaw kot, tyt b, | mm |910 1110
4,2 Wysokosc, opuszczony maszt h, mm | 3152 3367
4.4 | Zakres ruchu podnoszenia h, mm | 4689 6987
Wysokos¢ podnoszenia h, | mm [4768 7067
45 | Wysokos¢, maszt podniesiony h, mm | 7100 9400
4.7 | Wysokos¢ daszka ochronnego (kabiny) h mm | 2402 2402
4.8 | Wysokosc stanowiska do stania h, mm {305 305
4.11 | Podnoszenie pomocnicze h, mm |— —
414 | Wysokosc stanowiska, podniesione h, | mm [5000 7300
4.14.1 | Wysokosc kompletacii (h,, + 1600 mm) i mm | 6600 8900
> |4.19 |Diugosc catkowita ) mm | 3133 3209
E 420 |Dtugosc do czofa widet , mm | 1882 1959
E 4.21 | Szerokosc catkowita " b/b, [ mm |1050/1010 1250/1010
4.22 | Wymiary widef slell | mm |62/115/1250 62/115/1250
4.25 | Zewnetrzny rozstaw widet b, mm | 560 560
4.31 | Przeswit, z fadunkiem, pod masztem m, mm |52 92
4.32 | Przeswit, pomiedzy osiami kot m, mm |52 52
4.33 | Szerokosc¢ korytarza dla palet 1000x1200 w poprzek A, mm {1610 1710
4.34 | Szerokosc¢ korytarza dla palet 800x1200 wzdtuz A, mm | 1210 1510
4.35 | Promieri skretu W, | mm [1689 1741
4.41 | Korytarz transferowy, paleta 800x1200 wzdtuz Au mm | 3265 3341
4.44 | Szerokos¢ wejscia do kabiny operatora mm | 555 555
5.1 Predkosc¢ jazdy, z tadunkiem/bez tadunku km/h |12,0/12,0 12,0112,0
- |92 |Predkos¢ podnoszenia, z fadunkiem/bez fadunku m/s |0,35/0,40 0,35/0,40
% 5.3 Predko$¢ opuszczania, z tadunkiem/bez tadunku m/s |0,45/0,45 0,45/0,45
© 5.9 Czas przyspieszenie (0-10 m) z tadunkiem/bez tadunku s |6,0/5,5 6,0/5,5
5.10 |Hamulec gtowny Elektryczny Elektryczny
= 6.1 Moc znamionowa silnika jezdnego S2 60 min kKW |75 7,8
S 62 | Moc znamionowa silnika podnoszenia przy S3 15% W |11 11
§ 6.4 Napigcie baterii, pojemnosc nominaina K, VIAh | 48/465 48/620
= |6.5 | Ciezar bateri kg |725-810 925-1035
» |66 Zuzycie energii wedtug cyklu VDI kWh/h | 3,09 i
8.1 Rodzaj sterowania napedem Zmienny AC Zmienny AC
E 8.4 | Poziom hatasu przy uchu operatora zgodnie z EN 12 053 dB(A) |60 60
8.6 Sterowanie Elektryczny Elektryczny

1) b, = Szerokos¢ wozka, b, = Szerokosc kabiny

Wszystkie dane sg oparte na konfiguracji podanej w tabeli. W przypadku innych konfiguraciji wartosci mogag byc inne.
Podane osiggi i wymiary wozka sg wartosciami nominalnymi i podlegajq wartosciom tolerancji.
Produkty i specyfikacje firmy Toyota Material Handling Manufacturing Sweden AB moga ulec zmianie bez powiadomienia.




Wymiary masztu

BT Optlio

Szerokos¢ wozka, b, (mm) Baterig Duplex Tele Triplex Tele
U1050 465Ah | X | X | X [ X | — | — | — | — | —| — | —| X | X | =|=|—=|-=
; 1250 465/620Ah | — | — | — | — | XIX | XIX | XIX | XIX | XIX | =X | —=/X| XIX | XIX | XIX | XIX | =X | —/X
E Wysoko$¢ platformy h, | mm |3550 3950 4500 | 5000 | 5500 | 6000 | 6500 | 7000 | 7500 | 8000 | 8500 | 5500 | 6100 | 7300 | 8200 | 9500 110500
% WysokosC, opuszczony maszt | h, | mm |2427 | 2627 | 2902 | 3152 | 3402 | 3652 | 3902 | 4152 | 4402 | 4652 | 4902 | 2657 | 2857 | 3367 | 3867 | 4300 | 4933
E Wysokosc¢ h, | mm |3239|3639 | 4189 4689 5189 5689 6189|6689 | 7189 | 7689|8189 5187|5787 |6987 | 7887|9187 |10187
E Wysokos¢, maszt podniesiony | h, | mm [5650 6050 | 6600 | 7100 | 7600 | 8100 A 8600 | 9100 | 9600 {10100{10600( 7600 | 8200 | 9400 |10300{11600/12600
"'é Wysokos¢ kompletacii h,, | mm |5150 5550|6100 | 6600 | 7100 | 7600 8100 | 8600 | 9100 | 9600 |10100{ 7100 | 7700 | 8300 | 9800 11100112100
Wysoko$¢ podnoszenia h,, | mm |3318 (3718|4268 4768 | 5268 | 5768 6268 6768 | 7268 | 7768 | 8268 | 5267 | 5867 | 7067 | 7967 | 9266 |10266
X = Dostepna konfiguracja
— = Niedostepna konfiguracja
Szerokosci korytarza roboczego
e iy Wodzki prowadzone szynami Wazki prowadzone Sciezkq
EAICONE Wartese Paleta EUR Paleta CHEP Paleta EUR Paleta CHEP
E Typ pracy LS SS LS SS LS SS LS SS
g Dlugos¢ palety mm 800 1200 1000 1200 800 1200 1000 1200
E Szerokosé palety mm 1200 800 1200 1000 1200 800 1200 1000
g Rama tadunkowa, wymiar wewn. (b, x I,,) mm | 1290 x 820 | 890 x 1220 | 1290 x 1020|1090 x 1220 1290 x 820 | 890 x 1220 {1290 x 1020|1090 x 1220
= | Rama fadunkowa, wymiar zewn. (b, x 1)) mm | 1410 x 900 | 1010 x 1300|1410 x 1100 | 1210 x 1300| 1410 x 900 | 1010 x 1300|1410 x 1100 {1210 x 1300
od
E Szerokos¢ wozka b, | mm | 1050/1250 | 1050/1250 | 1050/1250 | 1050/1250 | 1050/1250 | 1050/1250 | 1050/1250 | 1050/1250
O | Odlegtos¢ pmiedzy paletami w korytarzy |Ast | mm | 1610/1610 | 1210/1410 | 1610/1610 | 1410/1410 | 171011710 | 1310/1510 | 1710/1710 | 1510/1510
Korytarz transferowy, VDI teoretyczny Ast, | mm | 2990/3063 | 3265/3341 | 3162/3236 | 3300/3375 | 2990/3063 | 3265/3341 | 3162/3236 | 3300/3375
Korytarz transferowy, praktyczny " Ast, | mm | 3490/3563 | 3765/3841 | 3662/3736 | 3800/3875 | 3990/4063 | 4265/4341 | 4162/4236 | 4300/4375
LS = Paleta pobierana od strony diuzszej
SS = Paleta pobierana od strony krotszej
1) Korytarz transferowy uwzgledniajacy zalecany dystans bezpieczerstwa
Szerokos¢ wozka, 1050 mm z masztem Duplex
Szerokos¢ wozka, 1250 mm z masztem Triplex
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Cechy wozka:

* Duza wysokos¢ kompletacii

* Duze silniki jazdy i podnoszenia (AC)

» Odzysk energii podczas hamowania i opuszczania kabiny

* Przestronna kabina z licznymi schowkami

* Regulowane elementy sterujgce z intuicyjnym sterowaniem

« Wyswietlacz informacyjny podajgcy kluczowe informacje

* Listwa montazowa E-bar dla dodatkowego osprzetu

» Szereg dostepnych ram tadunkowych

« Ukfad prowadzenia sciezkg indukcyjng lub mechaniczny (szyng) w korytarzu
« System BT Optipace zapewniajgcy maksymalng wydajnosc w kazdej sytuacji
* Programowalna charakterystyka pracy

* Wydtuzone czasookresy przeglgdowe



